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Bravo Platform
Oversigtsvejledning

Denne vejledning indeholder fglgende emner:

e 'Om denne vejledning" pa side 2

'Sikkerhedsretningslinjer" pa side 3

e "Hardwarekomponenter og bevaegelige akser" pa side 4

e 'Start og slukning" pa side 8

e 'Kgrsel af en protokol" pa side 9

e 'Stoppe en korsel eller seette den pa pause” pa side 11

e 'Brug af Bravo Diagnostics til styring af enheden" pa side 13
"Skift af Bravo-hoved" péa side 17

Oversaettelse af den originale vejledning



Om denne vejledning

Denne vejledning opsummerer brugerinstruktionerne i Bravo Platform User Guide.

Vejledningen forudseetter falgende:

Bravo Platform er installeret korrekt. Se Bravo Platform Safety and Installation Guide
(Sikkerheds- og installationsvejledning til Bravo Platform) for yderligere oplysninger.

Enhedsprofilen for den specifikke Bravo-konfiguration er allerede oprettet, og
leeringspunkterne er allerede indstillet. Se Bravo Platform User Guide for
instruktioner til opsaetning.

Du kender VWorks Automation Control-softwaren. Se V\Works Automation Control
Quick Start. Se VWorks Automation Control User Guide for detaljerede instruktioner.

Her finder du brugerdokumentation

Du kan fa adgang til brugervejledningerne til Agilent Automation Solutions-produkter
ved at ggre et af fglgende:

| VWorks-software skal du vaelge Help (Hjzelp) > Knowledge Base (Vidensbase) eller
trykke pa F1.

Fra Windows-skrivebordet, vaelg Start (Start) > Agilent Technologies >
VWorks Knowledge Base (VWorks-vidensbase).

G4 til VWorks Knowledge Base (VWorks-vidensbase) online pa
www.agilent.com/chem/askb.

Kontakt Agilent Technologies

Web: https://www.agilent.com

Kontaktside: https://www.agilent.com/en/contact-us/page

Dokumentationsfeedback: documentation.automation@agilent.com


http://www.velocity11.com/techdocs/AutomationSolutionsKB13/wwhelp/wwhimpl/js/html/wwhelp.htm
https://www.agilent.com
https://www.agilent.com/en/contact-us/page
mailto:documentation.automation@agilent.com

Sikkerhedsretningslinjer

Brug af andre betjeningselementer, justeringer eller fremgangsmader end dem,
der er angivet i brugerdokumentationen, kan betyde, at du udsaettes for farer pa

grund af bevaegelige dele og farlig spaending. Fer brug af Bravo Platform, skal

du vaere opmaerksom pa de potentielle farer og vide, hvordan du undgar dem.

Sorg for, at du er treenet i sikker betjening af enheden og at du har leest Agilent General
sikkerhedsvejledning til automatiseringsl@sningsprodukter og afsnittet om sikkerhed

i Bravo Platform Safety and Installation Guide (Sikkerheds- og installationsvejledning til
Bravo Platform).

Figur Placering af sikkerhedsmeerkater pa Bravo Platform (set forfra)

Bravo Platform har bevaegelige dele, der er tilgaengelige fra forsiden, siderne og
bagsiden af enheden, hvis de ikke er beskyttet af Bravo-lysgardinet og -skjoldene.
For en beskrivelse af de bevaegelige dele, se "Aksebeveaegelser” pa side 6.

For ngdstopproceduren, se "Ngdstop" pa side 11.
Hvis du rgrer nogen af de bevaegelige dele eller forsgger at flytte labware, mens
ADVARSEL Bravo Platform er i drift, kan enheden klemme, perforere eller skramme dig. Hold
fingre, har, tgj og smykker borte fra enheden, mens den er i bevaegelse.
Bravo-hoveds z-akse-motor er iszer kraftfuld. Den stopper muligvis ikke omgaende i en
ADVARSEL kollision og en pipettespids kunne perforere din hand. Hold afstand til Bravo Platform,
nar Bravo-hovedet bevaeger sig eller skal til at bevaege sig, isaer i z-akse-retningen.




Hardwarekomponenter og bevaegelige akser

Primaere hardwarekomponenter

Felgende figur og tabel beskriver de primaere hardwarekomponenter.

Figur Bravo Platform-komponenter (set forfra)
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Element Funktion Beskrivelse
1 Indikatorlys  De to lyspaneler, der viser farvekodet status for Bravo Platform:

. . (bld uden blink). Bravo Platform er taendt og i standby-tilstand.
. (blinker grgnt). Softwaren kgrer en protokol pa Bravo Platform.

. (blinker orange). Softwaren har initialiseret Bravo Platform,
og Bravo Diagnostics (Diagnostik) er aben.

. . (blinker r@dt). Der er opstéet en fejl i softwaren under kgrsel af en protokol,
eller interlock-kredsen er udlgst.

2 Teend/sluk-  Kontakten pa hgjre side af bagvaeggen, som kan slés til (I) og fra (O) for at teende/
kontakt slukke Bravo Platform.




Element Funktion Beskrivelse

3 Ngdstop- Boks, der indeholder den rgd ngdstopknap. Tryk pa den r@de knap for at stoppe i en
boks ngdsituation. Al Bravo-bevaegelse stopper.

4 Vaeske- Platformen anvender ombyttelige Bravo-kompatible hoveder, herunder med
handte- engangsspids, stiftveerktgj og Bravo 96AM Head til AssayMAP-patroner.
rende
hoved Figur Series Ill-hoved med engangsspids

5 Griber En ekstra griber, som kan forlaenges fra det monterede hoved til under
pipettehovedets spids. Griberen opfanger og placerer labware pa daekket.

6 Sojle Den lodrette sgjle foran pa enheden, som giver strukturel stgtte til Bravo-hovedet.
Sgjlen beveeger sig fra side til side med hgj hastighed (x-akse) pa tveers af Bravo-
daekkets forside, nar hovedet bevaeges til en deeklokation.

7 Daek Det omrade, som er tilgeengeligt for det vaeskehdndterende hoved. De ni labware-
lokationer er nummereret 1-3 (bageste raekke), 4-6 (midterste raekke) og 7-9 (forreste
raekke).

Figur Ni deeklokationer til labware (set oppefra)
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Element Funktion Beskrivelse

8 Lysgardin Sikkerhedsudstyret, som forhindrer operatgradgang til risici ved Bravo bevaegelige
og forside-  dele:

ogsideaf- o |ysgardin. Giver operatgren adgang til Bravo-daekket, og beskytter samtidig
skeermning operatgrer mod risici ved beveegelige dele. Hvis en genstand kommer i vejen
for lysgardinet, stopper bevasgelsen af Bravo-hovedet.

e Skjolde. Klare plastikskjolde forhindrer operatgradgang til Bravo-afsnit som ikke
er deekket af lysgardinet.

For flere oplysninger om Bravo-sikkerhedsudstyrskomponenter, se Bravo Platform
Safety and Installation Guide (Sikkerheds- og installationsvejledning til Bravo
Platform).

Aksebevaegelser

Felgende figurer og tabeller viser de beveaegelige dele i Bravo. Lysgardinet og skjoldene
i Bravo forhindrer operatgradgang til risici ved bevaegelige dele.

Figur Bravo Platform primeere bevaegelsesakser

Element Del Aksebe- Beskrivelse
vaegelse
1 Sgjle X Sgjlen er forbundet med armen og bevaeger sig fra

side til side pd tveers af fronten af daekket.

2 Arm X Armen baerer hovedbeslaget fra side til side pa
tveers af fronten af deekket.




Element Del Aksebe- Beskrivelse
vaegelse

3 Hovedbe- YogZ  Det vaeskestyrende hoved monteres til
slag hovedbeslaget, som bevaeger sig tilbage og frem
pa armen mellem bagsiden og forsiden af deekket.

Hovedbeslaget haever og saenker det
vaeskestyrende hoved.

Hvis Bravo Platform udstyres med en griber, bevaeges griberen sammen med
Bravo-hovedet. Derudover har griberen fglgende bevaegelsesakser:

e G-akse. Abnings- og lukkedistancen for griberens fingre, som seetter griberen
i stand til at gribe og friggre labware.

e Zg-akse. Den lodrette distance, som griberarmen bevaeger sig i, og som betyder,
at griberen kan forleenges udover pipettehovedet.

Figur Bravo-gribers bevaegelsesakser




Start og slukning

Felgende procedure beskriver, hvordan man starter og slukker Bravo Platform ved brug
som en standalone-enhed. Der findes instruktioner til, hvordan man taender og slukker
Bravo Platform, hvis den er integreret pa en arbejdsstation eller et i system,

i brugerdokumentationen til arbejdsstationen eller systemet.

Start af Bravo Platform

Sadan startes Bravo Platform:

1

Teend alt tilbehgr, f.eks. Pump Module, og kontrollér, at alle ledninger er tilsluttet.
Der findes en beskrivelse af Pump Module og af autoopfyldningsbeholdere, i Pump
Module User Guide.

Teend computeren og skeermen. Microsoft Windows-operativsystemet starter
automatisk.

P4 siden af Bravo Platform trykkes taend/sluk-kontakten til positionen on (1) (til).
Det grenne lys pa taend/sluk-kontakten lyser, nar Bravo Platform er taendt.

——
o)

4  Start VWorks-software.

Slukning af Bravo Platform

Sluk Bravo Platform, fgr du fjerner eller skifter pipettehoved, renggr Bravo Platform eller
udfgrer rutinevedligeholdelse.

Sadan slukkes Bravo Platform:

1

2
3

Sgrg for, at proceduren for renggring efter kgrsel blev fulgt efter sidste kgrsel.
Se "Renggring efter karslen” pa side 10 for yderligere oplysninger.

Sluk computeren.
Sluk eventuelt udstyr, f.eks. Pump Module.

Hvis der anvendes en autoopfyldningsbeholder, skal flaskerne frakobles
for at forhindre haevning.

P4 siden af Bravo Platform skal du trykke taend/sluk-kontakten til positionen off(o)
(fra).



Kgrsel af en protokol

Klarggring af kgrslen

Faor du starter en kgrsel, skal du sikre, at du gennemgar protokollen og kontrollerer
felgende:

e Det korrekte veeskehdndteringshoved er monteret. Hvis det er ngdvendigt
at installere eller skifte hovedet, se "Skift af Bravo-hoved" pa side 17.

* Ngdstopsboksen er tilsluttet korrekt.

e Indikatorlysene foran pd Bravo Platform lyser blat.

e Tilbehgr og labware, som er pakraevet til protokollen, er placeret korrekt.
e Beholderne eller vaskestationerne er fyldt.

» Affaldsbeholderne eller flaskerne er tomme.

Hvis Bravo Platform er udstyret med et Pump Module, skal pumperne primes fgr
dagens forste kgrsel for at sikre, at slangerne fra flasken er fyldt. Priming er normalt en
del af startprotokollen. Se Pump Module User Guide for oplysninger om pumpemodulet,
slangeforbindelser og opsaetning af kilde- og affaldsflasker.

Start af en korsel

ADVARSEL

Nar du starter Bravo Platform, bevaeger hovedet og sgjlen sig. For at forhindre
risikoen for skader, skal der holdes afstand til enheden, nar den bevaeger sig.

Du skal starte Bravo Platform for at etablere kommunikation mellem enheden og
computeren, og for at flytte komponenterne til deres udgangspositioner. Nar du dbner
en protokol i VWorks-software, vises der automatisk en initialiseringsmeddelelse for
alle enheder i protokollen, som endnu ikke er blevet initialiseret.

Séadan startes en kogrsel:

1 | VWorks-software skal du kontrollere, at simulering er sldet fra. Abn derefter
protokollen.

2 Nar meddelelsen Would you like to initialize the devices now? (Vil du initialisere
enheden nu?) vises, skal du klikke pa Yes (Ja).

3 Hvis meddelelsen Verify that it is safe to home the W-axis (the aspirate/dispense
axis) (Bekraeft, at det er sikkert at returnere W-aksen (aksen for aspiration/
dispensation) til startposition), og at spidserne ikke indeholder vaeske, skal du
klikke pa Retry (Prgv igen) for at returnere w-aksen til startposition.

Klik pa Ignore and continue (Ignorer og fortsaet), hvis spidserne indeholder vaeske.
Hvis meddelelsen W-axis is not homed (\W-aksen er returneret til startposition) vises,
skal du klikke pa Diagnostics (Diagnostik) for at dbne Bravo Diagnostics-softwaren
og bruge diagnosticeringsveerkigjet til at returnere w-aksen over en affaldsposition.
Se Bravo Platform User Guide for oplysninger om 'homing'-proceduren.
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Hvis fejlmeddelelsen A microplate-in-gripper (En mikroplade-i-griber) vises,
og griberen ikke holder labware, skal du klikke p& Ignore and Continue (Ignorer
og fortseet) for at fortsaette 'homing'-processen.

Hvis griberen holder labware, skal du klikke p& Abort (Afbryd) for at annullere
initialiseringen, og derefter skal du fjerne labwaren fra griberen. Hvis du vil bruge
Bravo Diagnostics til at bne griberen, henvises der til Bravo Platform User Guide.
For at genstarte initialiseringen skal du dbne enhedsfilen (.dev) og derefter klikke pa
Initialize All Devices (Initialiser alle enheder) i vinduet VWorks.

Klik pa Start for at starte kgrslen.

Renggring efter korslen

Brug kun de anbefalede renggringsmaterialer. Brug af andre renggringsmidler
og -materialer kan beskadige enheden. Undga at bruge slibende og setsende
rengeringsmidler. Undga at bruge metalbgrster.

Brug standard-laboratorieservietter og en mild oplgsning eller ethanol til at renggre
de udvendige, malede hvide overflader og metaloverfladerne for stgv, snavs, kemiske
rester og andre rester.

Sadan renggres Bravo Platform efter en kgrsel:

1

2

Kontrollér kgrselslogfilen for fejl. For detaljer om VWorks-kgrselslogfilen, henvises
til VWorks Automation Control User Guide.

Kontrollér, at spidserne er klar til den naeste kgrsel:

e Pipettehoved med engangsspids. Du kan bruge opgaven Tips Off (Spidser af)
i Bravo Diagnostics til at fjerne alle spidser, som ligger i pipettehovedets
cylindre. Se "Brug af Bravo Diagnostics til styring af enheden" pa side 13 for
yderligere oplysninger.

e Pipettehoved med fast spids. Brug opgaven Wash Tips (Vask spidser)

i Bravo Diagnostics til at vaske pipettespidserne.

Kontrollér, at al pipettehovedbevaegelse er stoppet, og fjern derefter al manuelt
placeret eller ubrugt labware, og renggr spil og snavs.

Vask vaeskebeholderne og vaskestationerne.
Hvis udstyret med et pumpemodul:

a \Valgfrit Vask slangerne, og genmonter beholderne eller vaskestationerne.
Kontrollér, at slangerne er tilsluttet de korrekte pumper.

b Fyld veeskebeholderflasken, udskift haetten, og pasaet den vaeskeledning,
som pumper modBravo Platform, til haettekonnektoren.

¢ Tem affaldsbeholderen, udskift haetten, og pasaet den vaeskeledning,
der pumper vaek fra Bravo Platform, til haettekonnektoren.

Se Pump Module User Guide for detaljer om tilslutning.

Hvis udstyret med en Weigh Station, skal du kalibrere igen, hvis du skifter de
slanger, der er sluttet til beholderen, skifter den vaesketype, der bruges i beholderen,
eller hvis der er gdet mere end to uger siden den sidste kalibrering af Weigh Station.
Se Bravo Platform User Guide for yderligere oplysninger.



Stoppe en kgrsel eller seette den pa pause

Nodstop

Et ngdstop kan veere ngdvendigt for at forhindre en kollision mellem Bravo-hovedet
og et andet objekt, som for eksempel labware, der ikke er korrekt rettet ind. Hvis du vil
seette en korsel pd midlertidig pause, og derefter fortsaette kgrslen igen, se "Saette en
korsel pa pause eller fortsaette den” pa side 12.

Sadan stoppes der i et ngdstilfaelde:
Tryk pa den rgde knap pa ngdstopboksen. Bravo-hovedet stopper med at bevaege sig.
Bemeerk! Afbrydelse af lysgardinet stopper ogsa Bravo-hovedets beveaegelse.

Figur Ngdstopboks

En Bravo Error-dialogboks (Bravo-fejl) &bner og viser meddelelsen robot disable is active
(deaktivering af robot er aktiv).

Sadan genoptages Bravo-enheden efter et ngdstop:

1 P& ngdstopboksen, drej den rgde knap med uret. Den fiederbelastede knap popper op.

2 Sorg for, at der ikke er nogen objekter, som afbryder lysgardinet.

3 | dialogboksen Bravo Error (Bravo-fejl), klik pa Retry (Prgv igen). Bravo Platform
forsgger at genoptage kegrslen, fra hvor den stoppede.

Sadan afbrydes karslen efter et ngdstop:

1 | dialogboksen Bravo Error (Bravo-fejl), klik p& Abort (Afbryd).

2 | dialogboksen Scheduler Paused (Planlazgger sat i pause), klik pd Abort process
(Afbryd proces)).

Scheduler Paused

Bypass interlock

Continue

Diagnostics
Abort process

Einish, no new plates
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Stoppe en korsel eller szette den pa pause

Satte en kgrsel pa pause eller fortszette den

Du kan saette en kgrsel pa pause for at introducere et labware, som var blevet glemt
under opsaetning, tilfgje reagenser til et labware, som der er risiko for Igber tgr, og sé
videre.

Forsgg pa at seette en kgrende protokol pd pause for at eendre en indstilling, kan vaere
VIGTIGT skadelig for protokollen.

Sadan szettes en kgrsel pa pause, og derefter fortsaettes:
| vinduet VWorks, klik pa Pause all (Alt p& pause).

Den aktuelt kgrende opgave afsluttes, fgr protokollen saettes i pause. Dialogboksen
Scheduler Paused (Planlaegger sat i pause) abner.

Nér Bravo-enheden er inaktiv, skal du sgrge for, at foretage de ngdvendige
aendringer til din kgrsel, for eksempel, justering af en labwareposition eller volumen.

For at genoptage kgrslen, klik pa Continue (Fortszet) i dialogboksen Scheduler
Paused (Planleegger sat i pause).

1

@ Pause all
Scheduler Paused
"1 VWorks - [AM Bravo Startup Procedure v2.1.2.pro] I x
B 1 Bypass interlock
(EL Ele Edit View Tools Window Help I Lo =
A - 2 ™ B i  Pouse ol i,
; |j E 1 & x L‘_] = @ ,‘? -E ﬁlog out w- Compile Start _PaT aﬂl-:- -
Available Tasks %[5 Utility Library NavigatorVWForm | [ AM Bravo Startup Procedure v2.1.2.pro| ¥ X
- Diagnostics
Startup Protocol ]
“E Define Plate Set Main Protocel Abort process \¥
| Define Variabl... = progess -1 i I
g (Y 5 Einish, no new plates -
4 Delid process - 1 Bravo
SubProcess &
;‘lfi Dismount using Plate type:
 — AgsayMaP Plates have lids: [~
‘-:;tnuwnsteck Bravo Plates enter the [~
Incubate .
AM Cartridges  AM Carindges  Move abov Simultanecus p 1
: Oninl offin1 Location 1 Use single insta [
ﬁ JavaSeript selscton(s) seiecton(s) .s! single |n.s -
from2 from2 Automatic
{ﬁ]sdudnﬂmcq Enable timed re [
{ﬁlswonmubase Release time: _0:00:30 =
< > Remove
L v
VG %« B2 ||« 2
Cleanup Protocol (&)
Enter text to fiter on: -
Protocel Options (&) || Advanced Settings (=)
Main Log L
Timestamp Class | Device Location Process Task | Description

Sadan afbrydes en kgrsel:
| vinduet VWorks, klik pa Pause all (Alt pa pause).
| dialoghoksen Scheduler Paused (Planlaegger sat i pause), klik p& Abort process

1
2
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(Afbryd proces).

Bravo Platform Quick Guide (Oversigtsvejledning til Bravo Platform)



Brug af Bravo Diagnostics til styring af enheden

For at styre Bravo Platform, nar du ikke kgrer en protokol, kan du bruge Bravo
Diagnostics. Du kan for eksempel bruge Bravo Diagnostics til at kgre en enkelt opgave,
sdsom at udskubbe spidser, &bne og lukke griberen, og skifte pipettehovedet.

Nogle af funktionerne i Bravo Diagnostics er kun tilgaengelige, hvis du har VWorks-
rettigheder pd administrator- eller teknikkerniveau. Kontakt din lab-administrator for at
fa flere oplysninger.

Abning af Bravo Diagnostics

Sadan abnes Bravo Diagnostics:

1 Kontrollér, at simulering er sldet fra, og at den korrekte enhedsfil (*.dev) er dben i
VWorks-vinduet.

2 Markér enhedsnavnet i omradet Devices (Enheder), og klik derefter pa Device
diagnostics (Enhedsdiagnosticering). Dialogboksen Bravo Diagnostics &bner for
den valgte enhedstype.

*1. VWorks - [Device File - 1] - O X
L File Edit View Tools Window Help - B X
o =i=l=Er=t
d - H HI = Q /".'3.' @’ Log out &-— Compile \B Start Pause a.lhf@ Simulation is off L5 Diagnostics
- - - o P T =
-
Available Devices 3 % ||l DeviceFile-1* - - T X
s
-
- xi=0] A -
w8 Agilent ACU Devices AJ' -
- -
1 E‘"'@_""\ '|E”£B'E\"°_ - - ‘ - = Agilent Bravo Properties
... Agilent BenchBot Robot - #] AgillentBravo-1 1 .
L= =T - MName Agilent Bravo - 1
¥ roisenie : -
1 Disable r
1] Agilent Bravo 1
." Agilent Centrifuge 1
1
a Agilent Centrifuge Loader 1
It‘\"’ Agilent Direct Drive Robot 1
J 1
#\ Agilent Generic If0 Module 1
’T‘J I Initialize all devices
l?'r\J Agilent Generic R5-232 Devicel 1 "
— — . Profile
- 1 [Initislize selected devices
Agilent Labware MiniHub 1
- Close selected devices
< > 1
I Delete selected devices
Enter text to filter on: e
1 Device diagnostics J
Main Log 3 ox
Timestamp Class |Device Location |Process |Task |Description

Initialisering af enhed i Bravo Diagnostics

ADVARSEL

Fgr du kan bruge Bravo Diagnostik til at styre Bravo Platform, skal du initialisere en
relevant profil i Bravo Diagnostik.

Nar du starter Bravo Platform, bevaeger hovedet og sgjlen sig. For at forhindre
risikoen for skader, skal der holdes afstand til enheden, nar den bevaeger sig.
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For at forhindre potentiel beskadigelse af udstyr, skal det sikres, at daekket
er fri af forhindringer, fgr brug af Bravo Platform.

Brug af en forkert profil kan beskadige Bravo Platform. Kontrollér, at profilen
er korrekt til hovedtypen og daekkonfigurationen.

Sadan initialiseres en profil i Bravo Diagnostics:

1 Under fanen Profiles (Profiler) skal det kontrolleres, at den korrekte profil for det
installerede hoved og Bravo-daekkonfigurationen er valgt pa listen Profile name
(Profilnavn).

Agilent Bravo Diagnostics v19.1.53 ? *
o=
Jog.-’TeachI Grippell Configuralionl ExtemalHDbotsI 140 | Processes | Prohlesj
-
Profile Management Eonnaﬁlm. - == Miscelaneous
Pgﬁ\e_nage:_ = - o8 This Brava is connected via etheinet 10 Approach height [0 - 20 mm)

=l Device D 0 Z-avis safe position [0 - 50 mm)

Prompt user to home W-auis on first initialization
[ Rur device at medium speed during pratocol
Always move to safe 2 before each process
[ Ignoe plate sensor during pick and place
COM 3 ~  Serial port [ &llow “top of stack"” fuid handiing

[ Enable tipz-off tip-touch

[ Thisis a Bravo SAT

Create a new profile

Find available device

o8l & copy oh¥vs profic O This Bravo it connected via serial

Rename this profile

e e Modified Variables

Initizlize this profile The following variables have been modified since the last time the profile was updated:

1
I
1
1
1
Delete this profile 1
1
1
1
1

Variable | Cld Value | MNew Value

-
Head Information
Head type

1 9ELT, 200 pL Seriesll = | Change head

I Teaching tip type
Check head ype
1 250wl on inttiglize

e e

2 Kontrollér, at den valgte Head type (Hovedtype) matcher det monterede hoved.

Hvis der f.eks. er monteret et Series |ll-pipettehoved, kraever Bravo Platform
en profil til Series Ill-hovedtypen.

3 Kilik pa fanen Configuration (Konfiguration), og sgrg for, at Location Configuration
(Konfiguration af lokation) matcher Bravo-daekkets fysiske layout.

Agilent Bravo Diagnostics v19.1.3 ? X
P
Jog/TeachI Gripper 'Eonhgulatmn Exlemalﬂobolsl 1/0 I F‘rncessesl F‘rofilesl
- - -
Location Configuration Accessory Configuration
Location: Location is configured as: 1)
Bravo
1 - lAccessory j

f |
- w | 1 Autofil Station
a

Mumber of pump modules: 1 -

Diagnose accessory

Hvis Location Configuration (Konfiguration af lokation) afviger fra det fysiske deeks
VIGTIGT layout, skal du kontrollere, at du har valgt den rigtige profil under fanen Profiles (Profiler).

4 Under fanen Profiles (Profiler) skal du klikke pa Initialize this profile (Initialiser denne
profil) for at starte initialiseringen af den valgte profil.




Brug af Bravo Diagnostics til styring af enheden

Kgrsel af en opgave med Bravo Diagnostics

For du starter:
e Anbring labwaren til opgaven i Bravo-daeklokationen eller -lokationerne.

e Kontrollér, at den korrekte profil er initialiseret i Bravo Diagnostics. Se "Initialisering
af enhed i Bravo Diagnostics" pa side 13.

e Kontrollér, at ngdstopboksen er tilsluttet korrekt.
Der henvises til fglgende figur for denne procedure.

Figur Arbejdsgang for opgaver i dialogboksen Agilent Bravo Diagnostics

Agilent Bravo Diagnostics v19.1.5 ? *
Jog/Teach I Gripper I Configuration | External Robats | 1/0 Processes | Profiles I
— Location ~ Command P
Location: Labweare at selected location: Command to execute:
2 3 - 56411 LT250 Tip Bo 02 Tips On b Execute command
Location: Labweare at selected location: "Tips On" properties
1 - < Mone » -

-~ Mizcellaneou

~  Current head:
10 11 1% < 9ELT, 200 pL Series Il | pietilabyiareledion |

12 3 45 6 7 8 9
A@@@@@@@@@@@ﬁ Current head mode: |
4] 000000000000 = &
C@@@@@@@@@@@ﬁv IE | Open liquid library |

< >

Open pipette technique editor |

1 selection: entire plate

w

Sadan bruges Bravo Diagnostics til at kare en opgave:
1 | dialogboksen Agilent Bravo Diagnostik, klik pa fanen Processes (Processer).
2 Ggr fglgende under Location (Lokation):

a P4 listen Location (Lokation) skal du veelge daeklokation for den labware,
der er placeret pa deekket.

Alternativt kan du klikke pé lokationen i den grafiske visning.

b Veelg typen af labware pa listen Labware at selected location (Labware pa valgt
lokation).

Cc Hvis opgaven omfatter to lokationer, skal du gentage dette trin for den anden
lokation.
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3 Hvis dubruger et undersaet af cylinderne i hovedet, skal du veelge cylindrene pa
fglgende made:
a Kilik pa Set head mode (Indstil hovedtilstand).

b Vealg cylindrene i dialogboksen Head Mode Selector (Valg af hovedtilstand), og
klik derefter p& OK.

Figur Dialoghoksen Valg af hovedtilstand

B | Head Mode Selector

* Left click to select pipette barrels Resetview b default Current selection:
irow: H

* Right click and drag to rotate the viewpoint

Subset mode: Subset orientation (when facing device):

= Frontright -

0K Cancel

Bemeerk! Hvis du veelger en enkelt reekke pd et engangsspidshoved, skal du
sgrge for at treekke hovedets aflgftestifter tilbage. Se Bravo Platform User Guide

for yderligere oplysninger.

4  Hvis hovedet har faerre spidser end pladen har brgnde, eller hvis du bruger hovedet
i seriel tilstand, skal du veelge kvadranten eller kvadranterne i omradet Well
Selection and Head Mode (Valg af brgnd og hovedtilstand).

Klik pd en repraesentativ brend i pladegrafikken for at veelge den tilsvarende
kvadrant med brgnde. Valget vises under pladegrafikken.

Well Selection And Head Mode

I ~  Current head:

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 1% - 9ELT. 200 L Series Il
ADDODODODDODDD DO Current head mode:
EO0O0O0O0OD0OODODDOOE bk
cOO0 oD oD Do 0oC Set head mode

>

Mo labware zelected.
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5 | omradet Command Parameters (Kommandoparametre):
a Velg opgaven pa listen Command to execute (Kommando, der skal udfgres).

b Indstil parameterveerdierne for kommandoen. Der findes detaljer om indstilling
af parameterveerdier i Bravo Platform User Guide eller VWorks Automation
Control User Guide.

6 Klik pa Execute command (Udfgr kommando) for at starte opgaven.

Skift af Bravo-hoved

For du starter

ADVARSEL

Brug fglgende procedure til at fjerne det aktuelt monterede hoved, montere et andet
hoved og tilpasse de tilhgrende indstilinger i VWorks-software.

Kun AssayMAP Bravo Platform. For at forhindre risikoen for skader forarsaget af
eksponering for spild af kemiske vaesker, skal det sikres, at sprgjterne i Bravo 96AM-
hovedet er tomme, fgr hovedet afmonteres. Se AssayMAP Bravo Platform Getting
Started Guide for at fa instruktioner til at skifte 96AM-hovedet.

Sluk altid Bravo Platform, fgr afmontering af et hoved. Hvis Bravo Platform ikke
slukkes, fgr afmontering af hovedet, kan hovedets elektroniske dele tage skade.

Lad ikke bunden af vaeskehandteringshovedet hvile pa nogen overflader. Det kan
beskadige barrels, stifter og prober.

For at forhindre potentiel kontaminering ma du ikke bergre det vaeskehandterende
hoveds teender, spidser eller prober med dine haender.

Hvis det er fgrste gang, at hovedet bruges, skal du sgrge for, at du har en passende
profil og enhedsfil til det nye hoved. Kontakt eventuelt laboratorieadministratoren
for at oprette en ny profil og enhedsfil, fgr fglgende procedure startes.

Kontrollér, at det aktuelt monterede hoved ikke har spidser pa barrels. Brug eventuelt
kommandoen Tips Off (Spidser af) i Bravo Diagnostics for at fjerne spidserne, for
hovedet fjernes. Se "Kgrsel af en opgave med Bravo Diagnostics" pa side 15 for
yderligere oplysninger.
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Udskiftning af det monterede hoved

Sadan afmonteres det monterede Bravo-hoved:

1 Pésiden af Bravo Platform skal du trykke teend/sluk-kontakten til positionen off (O)
(fra).

=
A=) -
A

s ]
2 Serg for, at hovedet er monteret ved sin startposition over deeklokation 5 i henhold
til foregdende figur.
Flyt, om ngdvendigt, hovedet til midten af daekket.
3 Der henvises til fglgende figur for oplgsning af det monterede hoved:
a Treek de (1) to hovedlasestifter ud, og drej dem 90°, sa de forbliver tilbagetrukket.
Bemeerk! Lasestifternes lige kant skal veere vandret.
b Drej (2) hovedlasen mod uret, indtil den klikker pa plads.

Figur Monteret Bravo-hoved: (1) lasestift og (2) hovedlas

4 Tag godt fat i hovedet fra venstre side af Bravo-sgjlen som vist i fglgende figur:
a Tag godt fasti venstre side af hovedet med din venstre hand.

b Placer din hgjre hand under det flade omréade lige til venstre for sgjlen eller
sprojteraekken for at stgtte hovedets vaegt.



5 Mens du stgtter hovedet med haenderne, skal du skubbe hovedet til venstre
og ud af Bravo-hovedholderen.

Hold godt fast i hovedet uden at bergre barrels, prober eller stifter. Hvis du taber
hovedet, eller bergrer barrels, prober eller stifter, beskadiges hovedet.

6 Anbring forsigtigt hovedet i opbevaringsholderen pa fglgende made:

e Hoveder med engangsspids. Hvil bunden af holderen péa en ren, tgr overflade.
Skub hovedet ind i holderen med barrels vendt nedad, som vist pa fglgende
figur.

e Stiftveerktgjer. Lad toppen af hovedet hvile pa en ren, tgr overflade med
stifterne vendt opad. Skub holderen p& hovedet.

Opbevar hovedet med toppen opad og hvilende i hovedholderen.
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Sadan monteres Bravo vaeskehandterende hoved:

1

2

Sgrg for, at Bravo Platform er slukket, og at Bravo hovedholderen er i startposition,
som er centreret over daeklokation 5.

Mens hovedet forbliver i hovedholderen, traekkes de to hovedlasestifter ud og
drejes en kvart omgang, s de forbliver trukket tilbage.

Fjern hovedet fra holderen pé fglgende made:

e Hoveder med engangsspids. Hvil bunden af holderen pé en ren, tgr overflade.
Skub hovedet ud af holderen som vise i fglgende figur, og sé barrels vender
nedad.

e Stiftveerktgjer. Kontrollér, at toppen af hovedet hviler pa en ren, stabil overflade,
séa stifterne vender opad. Skub holderen af hovedet.

Tag godt fat i venstre side af hovedet med din venstre hand. Anbring din hgjre hand
under det flade omrade lige til venstre for reekken for at stgtte hovedets veegt.

Skub hovedet over pa Bravo-hovedholderen, mens du stgtter hovedet med dine
haender. Tryk hovedet pa plads for at sikre, at det er sluttet til stikkene pa
hovedholderen. Du kan hgre et klik, nar lasestifterne klikker pa plads.



Figur Montering af et hoved i Bravo-hovedholderen

Bemeerk! Hvis du ikke kan hgre, at stifterne klikker pa plads, skal du kontrollere, at
l&sestifternes lige kanter er i lodret position som vist i fglgende figur. Forsgg at dreje
stifterne for at sikre, at de er i Iast position. Stifterne bgr ikke kunne drejes frit.

Figur Monteret hoved: (1) lasestift og (2) hovedlas
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6 Hvis duvil I&se hovedet, skal du dreje hovedldsen i urets retning, indtil den ikke kan
drejes mere. Dette sikrer, at hovedet er isat korrekt og ikke flytter sig under brug.

Hvis du taber hovedet eller bergrer barrels eller prober, beskadiges hovedet.
Hvis Bravo-hovedet ikke er sat korrekt i, kan det falde uventet af. Kontrollér,
at hovedet er last godt fast i hovedholderen.

Justering af VWorks-indstillinger til et andet Bravo-hoved

Efter at have monteret et andet Bravo-hoved, skal du sikre, at Bravo-enheden
i VWorks-software er knyttet til den rigtige profil til hovedet.

Sadan justeres VWorks-indstillinger til et nyt Bravo-hoved:

1 Kontrollér, at simulering er sldet fra, og at den korrekte enhedsfil (*.dev) er dben
i VWorks-vinduet.

2 Markér enhedsnavnet i omradet Devices (Enheder), og kontrollér derefter, at den profil,
der er valgt under Agilent Bravo Properties (Egenskaber for Agilent Bravo) er korrekt.



Skift af Bravo-hoved

1. VWorks - [Device File - 1] - O X
[EI] Ele Edit View Tools Window Help -5 x
D - l-) H H| .‘i_; 0) I"ﬂ« _ ﬁ Log out g Compile s Start Pause all @ Simulation is off & Diagnostics |_
§ - 0 g ' D
Available Devices 2 % |[il DeviceFile-1* s x
i A
S1Agient ACU Devices B
i | " b E‘@ AdlentBrave _ - El Agilent Bravo Properties
Agilent BenchBot Robot et Agilent B =
g ng e —I.‘ ~ - MName Agilent Bravo - 1
~ L
}. Agilent BenchCel 1 Profile bravo96LT 1 -
¥ Disable
@ Agilent Bravo ¥
;' Agilent Centrifuge i
~ ’
3 Agilent Centrifuge Loader r
')
|b Agilent Direct Drive Robot r
N, !
—|\ Agilent Generic If0 Module r
7 ?; | Initizlize all devices 4
2 Agilent Generic RS-232 DEViCE m wm we o we e e e s — Profile
“__! || Initialize selected devices i
Agilent Labware MinHUb ~— (T7 = — — — o o — ===
- | Close selected devices
£ >
| Delete selected devices
Enter text to filter on:
| Device diagnostics
Main Log 3 ox
Timestamp |Class |De\.rice |Location |Process |Task |Description

Hvis enhedsfilen indeholder mere end én enhedsprofil for den samme Bravo
Platform, skal du sgrge for at deaktivere de ubrugte enheder i enhedsfilen.
Se VWorks Automation Control User Guide for yderligere oplysninger.

Hvis du vil initialisere Bravo Platform, skal du klikke pa Initialize selected devices

(Initialiser valgte enheder) eller Initialize all devices (Initialiser alle enheder).

Bravo Platform Quick Guide (Oversigtsvejledning til Bravo Platform)
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